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第一章、公司简介
1、 公司简介

深圳市百威智能科技有限公司是一家研发停车场系统、门禁系统等一卡通产品核心组件的技术服务型公司。我公司凝聚了业内多位具有十余年研发与工程应用经验的资深工程师，秉承科学创新、持续改进的工作理念为完善产品的实用性添砖加瓦。




百威智能自始至终坚持“独特性”的设计思想，坚持“人性化”为研发目标，坚持“稳定性”为出发点，自始至终力求产品的“人性化、稳定、独特”作为根本目标，不模仿，不盲从，努力为客户解决实际问题。 



百威智能将坚持“诚信、专业、创新”的的服务宗旨，以“热忱”，“创新”，“严谨”，“高效”的理念为客户提供一流的产品和一流的服务。 产品已覆盖中国多个省、自治区，建立了销售网络，其中包括广东、广西、辽宁、吉林、浙江、内蒙古、海南、江苏、河南、河北、安徽、福建、湖南、湖北、四川、重庆、云南、贵州、黑龙江、山东、山西、陕西、甘肃、宁夏、新疆、北京、上海、天津、青海、西藏等。 
  百威智能作为车场及一卡通行业默默耕耘者，竭力为各大集成商提供更加优良的软硬件服务，为客户创造更加广阔的价值空间。





2、 公司优势
公司具有行业十余年研发与工程应用经验的资深工程师团队，拥有行业领先的研发实力及专业的技术支持。







3、 主要厂区照片
	
 主要厂区照片

	          

厂房整体照片
	

车间照片

	

办公区照片
	

展厅照片
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第二章、车牌识别系统简介
[bookmark: _Toc509295997][bookmark: _Toc510008919][bookmark: _Toc510013400][bookmark: _Toc510013434][bookmark: _Toc510013468][bookmark: _Toc510016104]1、系统概述
随着现代化管理手段的进步和科学技术的日益发展，人们不断追求更高品质生活的同时，传统模式下的停车场管理方式已经满足不了现代化发展需求。小区用户对车辆管理的要求越来越高。过去的人工刷卡的管理方式已经不适应现代化发展的需要，针对目前快节奏，高速度的工作模式，要求管理方法和制度要有一个根本的改善，这种改善不但要适应小区管理的需求，也要适应社会的需求，要适应人的感官和习惯性操作的需求。但是目前任何高科技产品都不能完全代替人类的手工操作，不能完全取代人的思维，更不能与人的思维方式相吻合。因此我们在做自动化管理系统的设计时，要尽可能地强调自动化手段，但又不可忽略人工干预的因素，二者巧妙地结合起来，可达到事半功倍的效果。我们的计方案就是基于以上的思想基础，针对车辆管理的实际情况，结合各种现代化高科技手段完成的。我们的目标是为用户的车辆管理提供一个车牌识别功能的解决方案。我们采用的是当前国内最先进的车牌识别技术。此设计方案着重考虑了识别的准确性，既考虑到用户的需求，又囊括了各种高科技技术，而且增加了一些管理手段，尽可能地为用户提供一个完善的车辆管理系统。
 在现代化停车场管理中，涉及到各方面的管理，其中车辆的管理是一个重要的方面。尤其是对特殊停车场、大院及政府机关、小区而言，要求对各种车辆实时地进行严格的管理，对其出入的时间进行严格的监视，并对各类车辆进行登记（包括内部车辆和外部车辆）和识别。对大规模的场区中，各种出入的车辆较多，如每辆车都要进行人工判断，既费时，又不利于管理和查询，保卫工作比较困难，效率低下。为了改善这种与现代化停车场、大院及政府机关、小区等不相称的管理模式，需要尽快实现车辆管理工作的自动化、智能化，并以计算机网络的形式进行管理，对所有出入口的车辆进行有效地、准确地监测和管理。要求系统提供相应的应用软件，实现营区管理的高效率、智能化。
我们的车牌自动识别系统，采用高清一体网络摄像机，相机内自带识别算法，内置多核CPU芯片，识别率高，识别速度快，性能稳定。有强光抑制，亮度补偿等功能，确保设备能更好的适应不同地域不同场所。相机采用6mm定焦镜头，调试方便，可以免去后续变焦镜头需要调焦的麻烦。系统可以兼容地感触发和视频流触发两种工作模式，应用范围广，对临时车自动车牌识别，根据进出场时间进行收费，无需取卡，车辆可无障碍出入停车场，为用户提供了一种崭新的服务模式。系统可以把黑白名单下载到相机，即使电脑脱机，相机也可以根据黑白名单对固定车辆进行车牌识别并给予放行。
系统自动识别进入小区车辆的号码和车牌特征，验证用户的合法身份，自动比对黑名单库，并可对整个停车场情况进行监控和管理，包括出入口管理，内部管理，采集，存储数据和系统工作状态，以便管理员进行监控，维护，统计，查询和打印报表等工作。车辆出入小区，完全处于系统监控之下，使小区的出入，收费，防盗，车位管理完全智能化、自动化并具有方便快捷，安全可靠的优点．
2、系统基本工作原理
当车辆通过时视频采集设备获取车辆的图像视频，通过车牌定位模块提取车牌，字符分割模块对车牌上的字符进行切分，最后由字符识别模块进行字符识别并将识别结果传送到车场软件进行相应处理。
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2.1、进场流程说明
月租车：当有车辆驶近入口时，到达设定的识别区域后，系统自动拍摄车牌照片，同时识别模块自动识别该车车牌号码等信息，无需刷卡，此时系统将该车牌号码、进场时间、进场通道编号等信息存入数据库，如该车牌号码已在数据库内登记，入口摄像机拍下车辆图片，系统将自动给出抬杆放行信号，语音播报“欢迎光临”并提示月租到期时间，同时入口显示屏显示车牌号码等信息。车主驾车入场后道闸自动关闭。
临时车：当有车辆驶近入口时，到达设定的识别区域后，系统自动拍摄车牌照片，同时识别模块自动识别该车车牌号码等信息，无需刷卡，此时系统将该车牌号码、进场时间、进场通道编号等信息存入数据库，如该车牌号码未在数据库内登记，入口摄像机拍下车辆图片，系统将自动给出抬杆放行信号，语音播报“欢迎光临”，同时入口显示屏显示车牌号码等信息。车主驾车入场后道闸自动关闭。

[bookmark: _Toc509296021][bookmark: _Toc510008921][bookmark: _Toc510013402][bookmark: _Toc510013436][bookmark: _Toc510013470][bookmark: _Toc510016106]2.2、出场流程说明
月租车：车辆驶近出口时，到达设定的识别区域后，系统自动拍摄车牌照片，同时识别模块自动识别该车车牌号码等信息，此时系统将该车牌号码、出场时间、通道编号等信息存入数据库，如该车牌号码已在数据库内登记，且有进场记录，出口摄像机拍下车辆图片，系统将自动给出抬杆放行信号，语音提示月租到期时间。车主驾车出场后道闸自动关闭。


临时车：车辆驶近出口时，到达设定的识别区域后，系统自动拍摄车牌照片，同时识别模块自动识别该车车牌号码等信息，同时调取该车进场记录比对，此时系统将该车牌号码、出场时间、通道编号等信息存入数据库，同时系统自动按设定的计费标准计算该车应缴纳的费用，并将结果在显示屏显示，同时播报语音提示车主应交纳的费用，车主缴费后，由岗亭工作人员在管理软件上点“收费放行”，系统控制道闸抬闸放行，出口摄像机拍下车辆照片。车主驾车出场后道闸自动关闭。
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◆ 极致优化的嵌入式车牌识别算法：综合识别率高于99%
◆ 视频流识别优化处理：最大程度的保证识别准确率
◆ 优异的成像自动控制：自动跟踪光线变化、有效抑制顺光和逆光；夜间抑制汽车大灯；补光灯基于图像分析算法进行控制，避免了传统基于光敏电阻补光的不稳定性。
◆ 可脱机运行：前置数据存储功能
◆ 无牌车智能处理：多触发机制保证无牌（或严重污损等）车的正常通行管理
◆ 产品稳定：优异的硬件架构和稳定的算法
[bookmark: _Toc497841435][bookmark: _Toc404765051][bookmark: _Toc461525821]◆相机调试在同一个页面完成，简单、方便
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[bookmark: _Toc510008924][bookmark: _Toc510013405][bookmark: _Toc510013439][bookmark: _Toc510013473][bookmark: _Toc510016109]3.1.1、车牌识别功能
◆ 支持牌照类型：普通蓝牌、黑牌、黄牌、双层黄牌、警车车牌、新能源车牌、新式武警车牌、新式军牌、使馆车牌、港澳进出大陆车牌、民航
◆ 识别特征：号码、颜色、类型、宽度
◆ 输出结果：车辆特征图像、车牌图像、牌照号码、颜色、类型、通过时间                                      

[bookmark: _Toc510008925][bookmark: _Toc510013474][bookmark: _Toc510016110]3.1.2、成像功能参数
◆ 高清 H.264输出，支持输出 JPEG 格式抓图
◆ 支持视频、485触发方式 
◆ 支持智能自动、手动调节白平衡
◆ 手动调光，根据画面的成像效果调节灯光大小。
◆ 基于画面成像自动调节曝光时间。
◆内置车牌识别算法；
◆支持白名单比对；
◆内置LED灯实现夜间车牌识别补光；
◆算法可根据环境光自动调整相机成像亮度，保证全天候图片抓拍质量；
◆算法可根据车牌亮度自动调整相机成像亮度，保证顺、逆光环境的车牌识别率；
◆支持视频、线圈多种触发抓拍模式；
◆采用标准出厂镜头，可支持3-8米抓拍距离设置，
◆支持实时或断网SD卡存储，网络恢复时，可自动上传抓拍数据；
◆支持一个通道主副相机，确保角度过大的场地能保证很好的识别率。
具有极高的处理能力，对车辆行进过程中所有图像都进行识别和处理，不依赖于单张图片，有效提高设备对复杂环境的适应能力，在工程现场环境比较复杂，例如：烟雾、雨雪、日光不同角度的照射、车灯以及大型广告牌等都有可能对识别系统造成干扰。我们的车牌识别算法对视频图像进行逐帧实时处理，车辆在运动过程中，角度、光照是不断变化的，总会在某些时刻车牌是清晰的，一定会采集到一些车牌清晰的视频帧用于分析和识别，因此我公司的车牌识别设备对光线、气候的抗干扰能力极强。
[bookmark: _Toc510008926][bookmark: _Toc510013406][bookmark: _Toc510013440][bookmark: _Toc510013475][bookmark: _Toc510016111]4、纯车牌识别系统拓扑接线图
[bookmark: _Toc510008927][bookmark: _Toc510013407][bookmark: _Toc510013441][bookmark: _Toc510013476][bookmark: _Toc510016112]4.1、纯车牌识别常规接线拓扑图


说明：
1. 相机通过网络接入电脑，显示屏通过485通信接入相机
2. 该布线方式可以实现月卡脱机处理（包括显示与播报），但不支持临时卡脱机计费。








[bookmark: _Toc510008928][bookmark: _Toc510013408][bookmark: _Toc510013442][bookmark: _Toc510013477][bookmark: _Toc510016113]4.2、纯车牌识别临时车脱机计费接线拓扑图




说明：
1. 相机和显示屏都需通过网络接入电脑，同时显示屏还需要通过485通信接入相机。
2. 该布线方式可以实现月卡脱机处理和临时卡脱机计费（包括显示与播报）。







[bookmark: _Toc510008929][bookmark: _Toc510013409][bookmark: _Toc510013443][bookmark: _Toc510013478][bookmark: _Toc510016114][bookmark: _GoBack]5、可移动支付、提高管理效率、减少工作环节、降低人力成本
5.1、移动支付的用户习惯，技术的成熟，成本的降低，都为自助缴费奠定充分的基础，在车牌识别系统市场达到顶峰之际，自动缴费的浪潮，将成为停车设备行业，全新的一轮洗牌机会。同时我们发现，规模越小的车场，自动缴费需求反而越强烈，因为小车场对成本更敏感。







5.2、管理成本——停车场管理者始终想解决的问题
我们过提供整套的解决方案，在原有设备不动、二次投入不高的前提下，将已有停车场管理系统升级成为自助缴费的停车场，这样给车场带来“高大上”的同时，既提高了车场通行效率，也既提升了车主停车体验，更是大大降低了停车场经营者人力支出的成本。




5.3、应用场所全覆盖


5.4、移动支付场景
5.4.1、无牌车入场场景
无牌车入场后台生成对应入场通道的二维码，可以是动态二维码，也可以是静态二维码，无牌车入场用微信、支付宝的扫一扫功能扫入场二维码，会为每一位车主生成一个唯一的临时车牌然后通知车场收费系统，车场收费系统接到通知后决定是否允许入场。

                
采用静态二维码，可以通过制作二维码灯箱物料的方式实现，从而不需要升级原有设备，同时也可以用二维码屏的模式实现。

无牌车缴费、无牌车离场、车主出场时用入场的扫码工具扫二维码，无需缴费时自动抬杆离场，需要缴费时可以使用微信或支付宝的扫一扫功能缴费，和有牌车缴费效果一致。
5.4.2、场内预支付
            车主无需注册或关注公众号，直接用微信或支付宝的扫一扫功能，扫描场内静态二维码，输入车牌号，即可查看停车时长，支付停车费，在规定时间离场即可。


        










5.4.3、出场直付

车主若未在车场内支付停车费，当车辆到达出口时，识别到车辆信息后系统自动上传当前位置车辆信息，车主同样可使用微信或支付宝的扫一扫功能扫描出口的专用付费二维码进行缴费，缴费成功后，系统将自动放行车辆。





                             










6、系统工作流程














7、（1）提现及管理平台（PC端）



（2）提现及管理平台（微信小程）










对于车主而言：无人停车体验更好，停车更便捷











第3章、 [bookmark: _Toc510008930][bookmark: _Toc510013410][bookmark: _Toc510013444][bookmark: _Toc510013479][bookmark: _Toc510016115]主要硬件设备介绍


1、 T03S款四行屏一体机

	
	设备名称：T03S款四行屏一体机

	
	型号：T03S
	规格：360mm*600mm*80mm

	
	 32位工业级ARM处理器，速度快，抗干扰性强
	通讯方式：标准485通信，可选配网络通信

	
	可脱机显示及播报；可选配临时卡脱机计费功能
	LED显示屏：四行四字中文信息显示，红绿黄三色显示

	
	识别方式：软识别
	摄像机像素：200W

	
	识别率：≥99%；
	输出信息：车辆图像、车牌图像、牌照号码、颜色、类型、通过时间

	
	摄像机通讯接口：TCP/IP 10/100M
	适应车速：0-150公里/小时

	
	识别距离：3～8米
	识别角度：25°（最大35°）

	
	识别时间：≤200ms
	带红绿灯指示功能

	
	 立柱高：1.2M
	图像压缩：H.264  JPEG

	
	分析帧率：25fps
	镜头：高清镜头6mm定焦

	
	补光灯功率：15W
	防护等级：IP66

	
	工作电压：AC220V ± 15% 50Hz
	功率：静态35W；动态50W

	
	环境温度：-25℃～+70℃
	相对湿度：≤90％

	
	机箱：钢化玻璃面板，金色超薄铝合金边框

	机箱：采用烤漆工艺，防水结构设计，防尘、防锈适用于户外工作环境；
控制模块：主控制系统采用ARM处理器，处理速度快，抗干扰性强，适应复杂工业控制应用环境。采用TCP/IP或485通讯方式，通讯效率高、速度快、稳定性好，方便布线。
显示模块：室外高亮度LED显示，即使在强阳光照射下也能清晰显示。进口可显示车牌号码，进场时间，剩余车位及欢迎信息；出口可显示车牌号码，收费金额及停车时间等信息。
识别模块：采用200W高清数字式识别摄像机，快速捕捉车牌并识别车牌号码等信息，作为车辆进出凭证，可配合快速道闸，实现车辆不停车快速通行。










2、 A01S款两行屏一体机

	
	设备名称：A01S款两行屏一体机

	
	型号：A01S
	规格：380mm*240mm*91mm

	
	 32位工业级ARM处理器，速度快，抗干扰性强
	通讯方式：标准485通信，可选配网络通信

	
	可脱机显示及播报；可选配临时卡脱机计费功能
	LED显示屏：四行四字中文信息显示，红绿黄三色显示

	
	识别方式：软识别
	摄像机像素：200W

	
	识别率：≥99%；
	输出信息：车辆图像、车牌图像、牌照号码、颜色、类型、通过时间

	
	摄像机通讯接口：TCP/IP 10/100M
	适应车速：0-150公里/小时

	
	识别距离：3～8米
	识别角度：25°（最大35°）

	
	识别时间：≤200ms
	图像压缩：H.264  JPEG

	
	 立柱高：1.2M
	镜头：高清镜头6mm定焦

	
	分析帧率：25fps
	防护等级：IP66

	
	补光灯功率：12W
	功率：静态25W；动态45W

	
	工作电压：AC220V ± 15% 50Hz
	相对湿度：≤90％

	
	环境温度：-25℃～+70℃

	
	机箱：钢化玻璃面板，白色烤漆

	机箱：采用烤漆工艺，外形简约、美观，防水结构设计，防尘、防锈适用于户外工作环境；
控制模块：主控制系统采用ARM处理器，处理速度快，抗干扰性强，适应复杂工业控制应用环境。采用TCP/IP或485通讯方式，通讯效率高、速度快、稳定性好，方便布线。
显示模块：室外高亮度LED显示，即使在强阳光照射下也能清晰显示。进口可显示车牌号码，进场时间，剩余车位及欢迎信息；出口可显示车牌号码，收费金额及停车时间等信息。
识别模块：采用200W高清数字式识别摄像机，快速捕捉车牌并识别车牌号码等信息，作为车辆进出凭证，可配合快速道闸，实现车辆不停车快速通行。














3、A02S款两行屏一体机

	
	设备名称：A02S款两行屏一体机

	
	型号：A02S
	规格：415mm*270mm*77mm

	
	 32位工业级ARM处理器，速度快，抗干扰性强
	通讯方式：标准485通信，可选配网络通信

	
	可脱机显示及播报；可选配临时卡脱机计费功能
	LED显示屏：四行四字中文信息显示，红绿黄三色显示

	
	识别方式：软识别
	摄像机像素：200W

	
	识别率：≥99%；
	输出信息：车辆图像、车牌图像、牌照号码、颜色、类型、通过时间

	
	摄像机通讯接口：TCP/IP 10/100M
	适应车速：0-150公里/小时

	
	识别距离：3～8米
	识别角度：25°（最大35°）

	
	识别时间：≤200ms
	图像压缩：H.264  JPEG

	
	立柱高：1.2M
	镜头：高清镜头6mm定焦

	
	分析帧率：25fps
	防护等级：IP66

	
	补光灯功率：6W
	功率：静态25W；动态35W

	
	工作电压：AC220V ± 15% 50Hz
	相对湿度：≤90％

	
	环境温度：-25℃～+70℃

	
	机箱：钢化玻璃面板，金色超薄铝合金边框

	机箱：采用烤漆工艺，外形简约、美观，防水结构设计，防尘、防锈适用于户外工作环境；
控制模块：主控制系统采用ARM处理器，处理速度快，抗干扰性强，适应复杂工业控制应用环境。采用TCP/IP或485通讯方式，通讯效率高、速度快、稳定性好，方便布线。
显示模块：室外高亮度LED显示，即使在强阳光照射下也能清晰显示。进口可显示车牌号码，进场时间，剩余车位及欢迎信息；出口可显示车牌号码，收费金额及停车时间等信息。
识别模块：采用200W高清数字式识别摄像机，快速捕捉车牌并识别车牌号码等信息，作为车辆进出凭证，可配合快速道闸，实现车辆不停车快速通行。














4、A03款两行屏一体机

	

	设备名称：A03款两行屏一体机

	
	型号：A03
	规格：380mm*180mm*1420mm

	
	 32位工业级ARM处理器，速度快，抗干扰性强
	通讯方式：标准485通信，可选配网络通信

	
	可脱机显示及播报；可选配临时卡脱机计费功能
	LED显示屏：四行四字中文信息显示，红绿黄三色显示

	
	识别方式：软识别
	摄像机像素：200W

	
	识别率：≥99%；
	输出信息：车辆图像、车牌图像、牌照号码、颜色、类型、通过时间

	
	摄像机通讯接口：TCP/IP 10/100M
	适应车速：0-150公里/小时

	
	识别距离：3～8米
	识别角度：25°（最大35°）

	
	识别时间：≤200ms
	图像压缩：H.264  JPEG

	
	分析帧率：25fps
	镜头：高清镜头6mm定焦

	
	补光灯功率：12W
	防护等级：IP66

	
	工作电压：AC220V ± 15% 50Hz
	功率：静态25W；动态35W

	
	环境温度：-25℃～+70℃
	相对湿度：≤90％

	
	机箱：钢化玻璃面板，白色烤漆

	机箱：采用烤漆工艺，防水结构设计，防尘、防锈适用于户外工作环境；
控制模块：主控制系统采用ARM处理器，处理速度快，抗干扰性强，适应复杂工业控制应用环境。采用TCP/IP或485通讯方式，通讯效率高、速度快、稳定性好，方便布线。
显示模块：室外高亮度LED显示，即使在强阳光照射下也能清晰显示。进口可显示车牌号码，进场时间，剩余车位及欢迎信息；出口可显示车牌号码，收费金额及停车时间等信息。
识别模块：采用200W高清数字式识别摄像机，快速捕捉车牌并识别车牌号码等信息，作为车辆进出凭证，可配合快速道闸，实现车辆不停车快速通行。












5、A04款四行屏一体机

	
	设备名称：A04款四行屏一体机

	
	型号：A04
	规格：380mm*120mm*1290mm

	
	 32位工业级ARM处理器，速度快，抗干扰性强
	通讯方式：标准485通信，可选配网络通信

	
	可脱机显示及播报；可选配临时卡脱机计费功能
	LED显示屏：四行四字中文信息显示，红绿黄三色显示

	
	识别方式：软识别
	摄像机像素：200W

	
	识别率：≥99%；
	输出信息：车辆图像、车牌图像、牌照号码、颜色、类型、通过时间

	
	摄像机通讯接口：TCP/IP 10/100M
	适应车速：0-150公里/小时

	
	识别距离：3～8米
	识别角度：25°（最大35°）

	
	识别时间：≤200ms
	带红绿灯指示功能

	
	分析帧率：25fps
	图像压缩：H.264  JPEG

	
	补光灯功率：6W
	镜头：高清镜头6mm定焦

	
	工作电压：AC220V ± 15% 50Hz
	防护等级：IP66

	
	环境温度：-25℃～+70℃
	功率：静态30W；动态45W

	
	机箱：钢化玻璃面板
	相对湿度：≤90％

	机箱：采用烤漆工艺，防水结构设计，防尘、防锈适用于户外工作环境；
控制模块：主控制系统采用ARM处理器，处理速度快，抗干扰性强，适应复杂工业控制应用环境。采用TCP/IP或485通讯方式，通讯效率高、速度快、稳定性好，方便布线。
显示模块：室外高亮度LED显示，即使在强阳光照射下也能清晰显示。进口可显示车牌号码，进场时间，剩余车位及欢迎信息；出口可显示车牌号码，收费金额及停车时间等信息。
识别模块：采用200W高清数字式识别摄像机，快速捕捉车牌并识别车牌号码等信息，作为车辆进出凭证，可配合快速道闸，实现车辆不停车快速通行。












7、A05款竖屏一体机

	
	设备名称：A05款竖屏一体机

	
	型号：A05
	规格：245mm*130mm*1240mm

	
	 32位工业级ARM处理器，速度快，抗干扰性强
	通讯方式：标准485通信，可选配网络通信

	
	可脱机显示及播报；可选配临时卡脱机计费功能
	LED显示屏：四行四字中文信息显示，红绿黄三色显示

	
	识别方式：软识别
	摄像机像素：200W

	
	识别率：≥99%；
	输出信息：车辆图像、车牌图像、牌照号码、颜色、类型、通过时间

	
	摄像机通讯接口：TCP/IP 10/100M
	适应车速：0-150公里/小时

	
	识别距离：3～8米
	识别角度：25°（最大35°）

	
	识别时间：≤200ms
	带红绿灯指示功能

	
	分析帧率：25fps
	图像压缩：H.264  JPEG

	
	补光灯功率：6W
	镜头：高清镜头6mm定焦

	
	工作电压：AC220V ± 15% 50Hz
	防护等级：IP66

	
	环境温度：-25℃～+70℃
	功率：静态25W；动态35W

	
	机箱：钢化玻璃面板
	相对湿度：≤90％

	机箱：采用烤漆工艺，防水结构设计，防尘、防锈适用于户外工作环境；
控制模块：主控制系统采用ARM处理器，处理速度快，抗干扰性强，适应复杂工业控制应用环境。采用TCP/IP或485通讯方式，通讯效率高、速度快、稳定性好，方便布线。
显示模块：室外高亮度LED显示，即使在强阳光照射下也能清晰显示。进口可显示车牌号码，进场时间，剩余车位及欢迎信息；出口可显示车牌号码，收费金额及停车时间等信息。
识别模块：采用200W高清数字式识别摄像机，快速捕捉车牌并识别车牌号码等信息，作为车辆进出凭证，可配合快速道闸，实现车辆不停车快速通行。












8、T01款两行屏一体机

	
	设备名称：T01款两行屏一体机

	
	型号：T01
	规格：355mm*150mm*1345mm

	
	 32位工业级ARM处理器，速度快，抗干扰性强
	通讯方式：标准485通信，可选配网络通信

	
	可脱机显示及播报；可选配临时卡脱机计费功能
	LED显示屏：四行四字中文信息显示，红绿黄三色显示

	
	识别方式：软识别
	摄像机像素：200W

	
	识别率：≥99%；
	输出信息：车辆图像、车牌图像、牌照号码、颜色、类型、通过时间

	
	摄像机通讯接口：TCP/IP 10/100M
	适应车速：0-150公里/小时

	
	识别距离：3～8米
	识别角度：25°（最大35°）

	
	识别时间：≤200ms
	图像压缩：H.264  JPEG

	
	分析帧率：25fps
	镜头：高清镜头6mm定焦

	
	补光灯功率：12W
	防护等级：IP66

	
	工作电压：AC220V ± 15% 50Hz
	功率：静态25W；动态45W

	
	环境温度：-25℃～+70℃
	相对湿度：≤90％

	
	机箱：钢化玻璃面板

	机箱：采用烤漆工艺，防水结构设计，防尘、防锈适用于户外工作环境；
控制模块：主控制系统采用ARM处理器，处理速度快，抗干扰性强，适应复杂工业控制应用环境。采用TCP/IP或485通讯方式，通讯效率高、速度快、稳定性好，方便布线。
显示模块：室外高亮度LED显示，即使在强阳光照射下也能清晰显示。进口可显示车牌号码，进场时间，剩余车位及欢迎信息；出口可显示车牌号码，收费金额及停车时间等信息。
识别模块：采用200W高清数字式识别摄像机，快速捕捉车牌并识别车牌号码等信息，作为车辆进出凭证，可配合快速道闸，实现车辆不停车快速通行。












9、T02款四行屏一体机

	
	设备名称：T02款四行屏一体机

	
	型号：T02
	规格：355mm*150mm*1510mm

	
	 32位工业级ARM处理器，速度快，抗干扰性强
	通讯方式：标准485通信，可选配网络通信

	
	可脱机显示及播报；可选配临时卡脱机计费功能
	LED显示屏：四行四字中文信息显示，红绿黄三色显示

	
	识别方式：软识别
	摄像机像素：200W

	
	识别率：≥99%；
	输出信息：车辆图像、车牌图像、牌照号码、颜色、类型、通过时间

	
	摄像机通讯接口：TCP/IP 10/100M
	适应车速：0-150公里/小时

	
	识别距离：3～8米
	识别角度：25°（最大35°）

	
	识别时间：≤200ms
	带红绿灯指示功能

	
	分析帧率：25fps
	图像压缩：H.264  JPEG

	
	补光灯功率：12W
	镜头：高清镜头6mm定焦

	
	工作电压：AC220V ± 15% 50Hz
	防护等级：IP66

	
	环境温度：-25℃～+70℃
	功率：静态35W；动态50W

	
	相对湿度：≤90％

	
	机箱：钢化玻璃面板

	机箱：采用烤漆工艺，防水结构设计，防尘、防锈适用于户外工作环境；
控制模块：主控制系统采用ARM处理器，处理速度快，抗干扰性强，适应复杂工业控制应用环境。采用TCP/IP或485通讯方式，通讯效率高、速度快、稳定性好，方便布线。
显示模块：室外高亮度LED显示，即使在强阳光照射下也能清晰显示。进口可显示车牌号码，进场时间，剩余车位及欢迎信息；出口可显示车牌号码，收费金额及停车时间等信息。
识别模块：采用200W高清数字式识别摄像机，快速捕捉车牌并识别车牌号码等信息，作为车辆进出凭证，可配合快速道闸，实现车辆不停车快速通行。












10、识别相机
10.1、Z3款车牌识别一体机
                                 
10.1.1、技术参数
	[bookmark: _Toc404765056][bookmark: _Toc461525826]指标项
	参数说明

	号牌识别率
	白天=99.9%；夜间=99.9%

	号牌检出率
	白天=99.9%；夜间=99.9%

	适应车速
	0-150公里/小时

	输出信息
	车辆特征图像、车牌图像、牌照号码、颜色、类型、通过时间

	网络
	10/100M 以太网TCP/IP

	CPU
	海思3816D

	图像传感器
	200W：1/2.7" CMOS

	图像分辨率
	200W：1080P 720P  CIF4  CIF

	最低照度
	0.1 Lux（标准）

	信噪比
	>50db

	电子快门
	0~1mm，0~2mm,0~3mm，3档

	最佳拍摄范围
	3-10米

	光源发光频率
	50Hz

	防护等级
	IP66

	重量
	2Kg

	复位
	手动恢复出厂设置

	存储
	TF卡（microSD卡）

	音频压缩
	输入输出  G711

	分析帧率
	25fps

	图像压缩
	H.264  

	补光灯
	内置4颗LED灯，可调亮度（每颗最高功耗1W）

	相机镜头
	VZ-RC1Z1B2高清镜头2.8~12mm可调,VZ-RC3P3D2为定焦镜头

	外形尺寸
	452x145x133mm



[bookmark: _Toc497841440]
[bookmark: _Toc510008931][bookmark: _Toc510013411][bookmark: _Toc510013445][bookmark: _Toc510013480][bookmark: _Toc510016116]10.1.2、产品接口
	Z3车牌识别一体机接口说明

	序号
	功能
	标识
	说明

	1
	电源
	12V
GND
	支持12V 

	2
	网络接口
	RJ45
	支持10/100Mbps

	3
	USB接口
	USB
	USB接口

	4
	IO接口
	OUT1、OUT2
	可用于道闸抬杆

	
	
	IN1、IN2、GND
	可接地感线圈，用于外部信号触发抓图

	5
	AUDIO 
	GND
OUT
IN
	　音频输入/输出

	7
	RS485
	A1
B1
GND
	连接上位机，输出识别结果，协议参照
“识别结果串口推送协议”
与SDK协作，实现双向透明通道

	9
	重置
	RESET
	设备重启/设备复位

	10
	TF卡槽
	TF CARD
	TF卡存储，最大支持128G




10.2、H1款、H2款车牌识别一体机
1.内置车牌识别算法；支持白名单比对
2. 内置LED灯实现夜间车牌识别补光
                                          3. 算法可根据环境光自动调整相机成像亮度保证全天候图片抓拍质量。
                                  4. 算法可根据车牌亮度自动调整相机成像亮度保证顺、逆光环境的
车牌识别率。
         5. 支持视频、线圈及线圈视频混合多种触发抓拍模式
                                       6. 采用标准出厂镜头，可支持3.5-8米抓拍距离设置自动调整算法分辨率。
7. 支持远程访问、控制。
                                8. 支持实时或断网SD卡存储，网络恢复时，可自动上传抓拍数据
9. (一）外形尺寸：455mm*140mm*110mm
(二）外形尺寸：452mm*148mm*120m
.



[bookmark: _Toc363205670][bookmark: _Toc509296023][bookmark: _Toc510008932][bookmark: _Toc510013412][bookmark: _Toc510013446][bookmark: _Toc510013481][bookmark: _Toc510016117]第四章、车场软件基本功能介绍

[bookmark: _Toc510008933][bookmark: _Toc510013413][bookmark: _Toc510013447][bookmark: _Toc510013482][bookmark: _Toc510016118]1﹑软件登录和操作员管理
             第一次登录时用户名为管理员，登录密码为888888，可以在登录用户里面自定义操作人员登录。




登陆后进入主操作界面如下图示：
      主操作界面包括手动放行﹑无车牌手动进场﹑收费信息及一些操作按钮等。





















[bookmark: _Toc510008934][bookmark: _Toc510013414][bookmark: _Toc510013448][bookmark: _Toc510013483][bookmark: _Toc510016119]1.1﹑操作员管理
                            

用系统操作员登录后可以修改当前操作员密码，操作员管理界面包含新增操作员﹑修改操作员信息﹑删除操作员等操作。权限级别可从操作员权限模板选择，也可自定义操作员操作权限。
          修改当前操作员登录密码。

 







1.2、换班登录
     更换操作员重新登录系统。

         

   


[bookmark: _Toc510008935][bookmark: _Toc510013415][bookmark: _Toc510013449][bookmark: _Toc510013484][bookmark: _Toc510016120]2﹑车辆信息管理
       车辆信息管理包注册﹑充值﹑挂失﹑注销和修改等操作。
2.1、注册
车辆注册将月租车信息保存至数据库。
a.注册时月租车可手动输入注册。
b．注册时编号为人为编写的号码（系统会自动增加编号）。
c．注册同时可完成月租车充值操作，充值可选择按月充值或设置到期日期。。




   








3、充值
             选择要充值的车辆（可人工输入车牌或编号），输入充值金额及有效日期，点击“充值“按钮即完成充值操作。

a.月租车无需开车到现场充值。
b.可选择按月充值或设置有效截止日期。
4、挂失

 
5、注销
        注销操作将会清除车辆对应的车辆和人员信息，车辆状态将会转为注销状态，已注销编码可被重新发行给其它车辆使用。

     6、修改
         修改可修改车辆对应的车辆和人员信息。





7、区域管理
  区域管理用于管理不同停车区域的车位数；

8、岗亭管理
   管理软件自动将当前计算机加入到岗亭计算机列表，使用人员可以修改岗亭名称，修改后需“保存“才有效；删除岗亭计算机时将会同时删除该计算机连接的设备。




9、设备管理
   设备管理界面可以查看当前电脑所连设备通信状态（在线或离线），添加有两种：一种一键添加标准一进一出，第二种手动添加分配。
9.1、快捷添加一进一出；




9.2、手动添加分配多进多出









9.3、可以一个车道设立主副相机，如下图，例如入口加辅助相机，勾选辅助相机，选择入口，填写辅助相机的IP，点保存。










[bookmark: _Toc510008936][bookmark: _Toc510013485][bookmark: _Toc510016121]9.4、添加车牌识别显示屏
9.4.1、快捷添加一进一出显示屏





9.4.2、手动添加两进两出显示屏










 10、车道管理
      车道管理界面包含车道信息修改﹑车道记录删除和车道设置参数下载至控制器操作。车道信息修改后需保存才有效；删除车道将会删除对应的设备信息。
      通常情况下用户只需要修改车道名称和视频端口。

 11、可消费打折
      消费管理功能主要是为一些消费场所设置各种免费或打折方式；车主在消费场所配置的消费打折，出场交费时即会按规定的打折模式减免停车费用。

      

12、数据库管理
     数据库管理用于手动备份数据库文件或从现有的数据库文件还原数据。

[bookmark: _Toc510008937][bookmark: _Toc510013416][bookmark: _Toc510013450][bookmark: _Toc510013486][bookmark: _Toc510016122]13﹑软件的基本设置功能

13.1、LED显示设置
        可以设置LED显示屏，待机显示内容，和显示剩余车位等信息。





13.2、 设置相机型号和模糊匹配等功能。


   
 13.3、语音及显示提示功能
    可以设置月卡车辆到期语音播放和LED显示，可提示相关信息如进出车场时间、收费金额以及迎宾词等，根据车主正确操作并给出相应的语音提示。在软件上经授权可自助修改LED显示屏滚动字幕。


 


13.4、可以切换不同的收费模式。




       
14、收费设置
   14.1、 软件收费设置灵活、功能强大，可以满足所有场合收费设置需求。





14.2、可以用软件或控制器计算测试收费标准设置是否正确，能否满足实际需要。






        15、可以添加打印机，打印报表和小票等功能。

      
16、可以发布消息
                消息发布可用于在LED显示屏上公告停车场有关通知，消息可以设置有效期限。






  
17、数据导入导出功能
针对老旧车场改造，用户可以自己将旧系统的卡片/车牌信息按照指定格式制作Excel表格，直接导入到新系统，避免重新注册。


18、详细的报表查询及打印功能






18.1、收费查询
可以查询某个时间段、某个岗亭、某个收费员班次的收费金额。

18.2、在场查询
        可以输入车牌号码或时间段查询未出场的车辆记录。




18.3、进场查询
         进场查询用于查询已进场车辆记录。



18.4、出场查询
     出场查询用于查询已出场车辆记录。



18.5、消费查询
消费查询用于查询消费场所消费打折记录。


18.6、换班查询
  查询操作员换班记录。




18.7、异常进出记录查询
       异常记录查询包括免费车查询﹑手动放行查询和异常刷卡记录查询。
18.7.1、 免费放行查询
免费车辆查询用于查询免交车费的车辆记录。

18.7.2、 手动放行查询
手动放行查询用于查询操作人员手动开闸放行的车辆出入记录。


18.8、无效数据查询
无效数据查询用于查询车辆无效出入记录。

18.9、非临时车辆查询






18.10、注册记录查询


18.12、充值记录查询







18.13、挂失记录查询


18.14、注销记录查询






18.15、储值车充值扣费记录查询


18.16、事件查询
   事件查询用于查询发生在硬件设备的异常情况；根据这些记录用户可快速定位
系统故障原因。





18.17、异常车辆查询
    该查询功能主要用于查找取临时车的月租车辆；通过该查询可以快速找出临时车
的月租车，解决无记录问题。

18.18、压地感拍照查询
   该功能主要用于事后查找未缴费冲闸的车辆。





18.19、脱机进出记录查询
   查询车辆脱机进出记录。


18.20、黑名单查询
    查询车辆黑名单




18.21、具有日报表，月报表，年报表的查询、统计、打印功能
报表用于统计停车场的收费信息，收费信息可按日﹑月及年统计、以及打折消费统计；用户可自定义
报表内容。
18.21.1、日报表


18.21.2、月报表

18.21.3、年报表



18.21.4、消费报表



[bookmark: _Toc510008938][bookmark: _Toc510013417][bookmark: _Toc510013451][bookmark: _Toc510013487][bookmark: _Toc510016123]19、软件界面可以设置不同风格
[bookmark: _Toc510008939][bookmark: _Toc510013418][bookmark: _Toc510013452][bookmark: _Toc510013488][bookmark: _Toc510016124]软件界面有三种风格设置，默认浅蓝色，可以更换为棕色或深蓝色。




20、具有车辆分组功能

有些家庭有一个车位，但是有2-3辆车，想让系统同一时间只让一辆车在场，就需要进行卡片分组。分好组后系统可以设置车位停满后其他车禁止入场或者允许入场并按临时车收费。













第五章、后期维护

[bookmark: _Toc416191340][bookmark: _Toc425523787][bookmark: _Toc510008940][bookmark: _Toc510013419][bookmark: _Toc510013453][bookmark: _Toc510013489][bookmark: _Toc510016125]1、白天相机识别率较低
如果白天相机识别率较低，则可进行以下的操作：
第一步：确定车牌识别区域设置是否准确，需要根据现场的环境确认通过车辆车牌是否在识别区域内，需要保证车辆车牌在识别区域内。如果车辆车牌不在识别区域内或部分在识别区域内，则车牌将无法输出识别结果。
第二步：确定车牌是否过曝
   
车牌过曝图片                              车牌正常图片
在白天的场景下可通过视频画面或抓图查看车牌的成像是否存在过曝现象，如果存在过曝现象需要将曝光时间最小值降低，通过视频画面和抓图查看，直到车牌不再过曝为止。
第牌是否发虚三步：确定车
如果车辆车牌识别图片发虚，则需要将曝光时间最大值降低，曝光时间降低后，需要通过实时视频或抓拍的图片判断车牌是否发虚，如果车牌还存在发虚的问题则将曝光参数继续降低，直到视频画面或抓拍的车牌图片不再发虚为止（如图所示）。  

   
车牌发虚图片                                车牌正常图片
[bookmark: _Toc416191341][bookmark: _Toc425523788][bookmark: _Toc510008941][bookmark: _Toc510013420][bookmark: _Toc510013454][bookmark: _Toc510013490][bookmark: _Toc510016126]2、夜间相机识别率较低
白天设置的检测区域如果确定没有问题，但是夜间车牌的识别率较低，则可以进行以下相关操作：
第一步：确定补光灯亮度
夜间当补光灯亮度不合适将影响车牌的识别结果，补光灯亮度过低车牌清晰度将不够，而补光灯亮度较高时会导致车牌过曝，因此需要对补光灯的亮度进行调整。
补光灯调整标准：要根据相机画面的成像查看抓拍的车牌是否存在清晰度不够或过曝的现象，如果抓拍的车牌清晰度较低，则补光灯的亮度不够，需要将补光灯的亮度提高，直到车牌能够清晰可见；如果车牌存在过曝的现象，也需要调整相机补光灯的亮度，此时应该将相机的补光灯亮度降低，当抓拍的车牌显示正常，不再存在过曝的现象时，补光灯亮度即调整到了合适的值。
第二步：确定车牌是否发虚
夜间如果抓拍的车牌存在发虚的情况，则是由于车速过快而曝光时间较低导致的，因此需要将曝光时间最大值降低，曝光时间降低后，查看抓拍的车辆的车牌是否还存在发虚的情况，如果车牌能够清楚显示且不存在发虚的现象，则曝光时间达到了对应的车牌要求。
    
车牌发虚、过曝图片                            车牌正常图片

第三步：确定是否受车灯等强光干扰

夜间由于车灯等环境光源的亮度较高，导致车牌的成像受干扰，因此需要降低曝光参数中夜间部分的增益值。
    
       受车灯干扰车牌图片                      降低增益后的车牌图片

[bookmark: _Toc510008942][bookmark: _Toc510013421][bookmark: _Toc510013455][bookmark: _Toc510013491][bookmark: _Toc510016127]3、一体机视频画面很卡，延迟很高，有什么诊断方式吗？
答：在IE网页端“实时视频”视频画面的左上角有一个类似手机信号的图标，如果图标是绿色的，如图：就表示网络通畅；
如果是红色或者黄色，如图：就表示网络传输质量有问题，需要改善网络传输质量,建议换个交换机的网口或者重启交换机

[bookmark: _Toc510008943][bookmark: _Toc510013422][bookmark: _Toc510013456][bookmark: _Toc510013492][bookmark: _Toc510016128]4、一体机内置的4个LED灯白天也亮着，能否关闭？
答：一体机内置的4个LED灯的开关出厂时默认是由算法进行控制的，当发现成像光线不足时会自动开启，如果需要强制它的开关，可以通过SDK提供的接口进行控制它的开关，接口是VzLPRClient_SetLEDLightControlMode，具体操作可以查阅SDK。

[bookmark: _Toc510008944][bookmark: _Toc510013423][bookmark: _Toc510013457][bookmark: _Toc510013493][bookmark: _Toc510016129]5、一体机是否提供了复位功能？
答：一体机的主板上有一个硬件复位按钮，按住它直到前面的4个LED灯闪烁2次再松手，此时一体机重启后所有设置都被恢复到出厂设置，IP恢复为192.168.1.100.
如图：红色部分就是硬件复位按钮。


[bookmark: _Toc510008945][bookmark: _Toc510013424][bookmark: _Toc510013458][bookmark: _Toc510013494][bookmark: _Toc510016130]6、一体机配置工具
若客户电脑IE版本（要求IE版本8.0以上）太低或电脑配置太低无法打开设备网页，可使用一体机配置工具对设备进行配置，一体机配置工具在一体机开发包文件夹，或者和相关人员获取。

[bookmark: _Toc510008946][bookmark: _Toc510013425][bookmark: _Toc510013459][bookmark: _Toc510013495][bookmark: _Toc510016131]7、相机无法登陆
答：A.请检查并确保设备是和登陆电脑在同一个局域网；局域网无其他设备和一体机IP冲突，IP冲突会导致登陆不上，判断方法：先断开设备，再通过在电脑上ping设备IP，能ping通说明局域网此IP已经在使用。
B．请检查并确保网口指示灯亮，指示灯不亮说明网络不通，导致登陆不上，此时需检查网络。

[bookmark: _Toc510008947][bookmark: _Toc510013426][bookmark: _Toc510013460][bookmark: _Toc510013496][bookmark: _Toc510016132]8、网页端登陆的常见问题
答：A．登陆设备后，登陆界面显示不正常，请确保IE版本是IE8.0及以上。
[bookmark: _Toc510008948][bookmark: _Toc510013427][bookmark: _Toc510013461][bookmark: _Toc510013497][bookmark: _Toc510016133]B．登陆到实时视频界面，无视频播放，此问题为没有安装控件，重新刷新网页，在网页会提示安装控件，安装完成即可看到实时视频。

[bookmark: _Toc416191342][bookmark: _Toc425523792][bookmark: _Toc510008949][bookmark: _Toc510013428][bookmark: _Toc510013462][bookmark: _Toc510013498][bookmark: _Toc510016134]9、其它常见问题及处理方法
9.1、对强光抑制的方式（自动调光？自动光圈？是否具备宽动态？是否具备以车牌经纬度实现自动调光？）以及有效性。
强光抑制相机本身具备宽动态处理能力，并且在此基础上我们最新版本采用了车牌测光和区域测光两种方式结合的方案对相机进行了自动调光，可以保证顺光、逆光、阴天等多种恶劣天气环境下的识别准确率。

9.2、如果切换成视频触发，夜间对于无牌车或无开启大灯的车怎么实现抓拍、识别。
对于视频触发模式下，夜间我们结合自动调光模式，夜间模式算法会自动提高图像的亮度、对比度、增益等参数，使得车辆本身的信息可以正常辨识，关于无牌车的抓拍我们采用的是虚拟线圈和车辆模型相结合的方案进行无牌车的有效抓拍，在保证抓拍准确率的同时，可以最大限度的降低误抓率。

10、当车辆牌照出现角度较大时，是否会出现漏抓现象？
对于车辆牌照大角度识别情况，目前算法内部支持车牌角度矫正机制，可解决大部分场景出现的不同角度抓拍问题。如个别项目因安装条件所限，出现车辆牌照角度很大时，可通过以下几种方法解决：
（1）增加至两台摄像机共同进行抓拍；
（2）地感触发模式下，可适当调整地感线圈埋设位置，尽可能保证车辆进入抓拍区域时角度能够转正；
（3）增加车辆引导设施，通过改变车辆的行驶轨迹，保证车辆进入抓拍区域时角度能够转正；

11、线圈触发模式下，车辆通过时出现无法抓拍现象。
请检查地感线圈信号是否正确接入相机IN/G接口，且信号正极接入IN接口，负极接入G接口。
12、车辆通过时出现漏抓现象。
线圈触发模式下，请确认现场车检器灵敏度参数配置是否过低，可适当提高灵敏度参数。
视频触发模式下，请确认以下几点：
（1）是否存在抓拍位置车辆牌照角度过大现象；
（2）是否存在车牌亮度出现过亮或过暗的情况；
（3）是否存在识别区域过小的情况。

13、为何出现同一车辆反复抓拍现象？
线圈触发模式下，请检查配置文件内算法参数是否将触发模式选择为视频触发模式。
视频触发模式下，请确认算法参数是否开启允许相同车牌输出功能。功能关闭时，软件不输出相同车辆抓拍图片。

14、项目调试中，局域网中只能连接一台摄像机。
现场可通过批量升级工具，查看局域网内的所有相机IP地址，若有重复，可通过批量升级工具逐一修改相机IP地址。具体可参见：批量升级工具使用说明.docx

15、使用出厂默认IP地址无法连接相机，且相机IP地址未知，如何连接摄像机？
加电状态下长按相机reset键15s以上，对摄像机进行复位，重启后摄像机IP地址恢复为出厂IP地址（192.168.1.100）。


16、抓拍图片时为什么车辆牌照出现模糊情况？
（1）请查看相机曝光时间参数是否设置过高，
（2）请查看相机是否出现镜头虚焦情况，可通过调整镜头对焦环重新对焦解决。
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